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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE
1.WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 — Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach przebudowy nawierzchni drogi gminnej Motaniec-Niedzwiedz, gmina
Kobylanka.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi czg$¢ Dokumentow Przetargowych i1 Kontraktowych i

nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

1.3.1 Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nize] wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

D-04.04.04 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

D-05.03.05 Nawierzchnie z betonu asfaltowego

D-05.03.08 Powierzchniowe utrwalenie emulsja i grysami

D-46.03.00 Wycinka drzew.

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku

nastepujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny

(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).



Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych

wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunig¢cia po jego

zakonhczeniu.

Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajagcego odpowiedzialna za nadzorowanie

robot

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow

Kierownik budowy -osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i

do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnymi postoju i pasami

dzielagcymi jezdnie

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia

Korpus drogowy - nasyp lub ta czg¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania prze Wykonawce obmiaru wykonanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zalagcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez

Inspektora nadzoru.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich

badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot zgodnie z dokumentacja projektowa i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prze Inspektora nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespo6l warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i



czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wyréwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwno$ci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

c) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

d) Podbudowa zasadnicza — goérna czgs¢ podbudowy spehiajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢s$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje

zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi

zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy - Wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami

powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu

pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przetargowa dokumentacja projektowa — czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje

lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich



wykonania.

Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne

miejsce wymienione w umowie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne
punktow gtownych trasy.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacji ruchu na czas
budowy.

Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie
trwania realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w Ceng Ofertowa.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego, ochrony przeciwpozarowej i bhp.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia

robot.

2. Materialy

Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowania (atesty), ze materiaty, ktore wbudowuje
spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane zrodet wykopow na terenie budowy lub zrodet
innych miejsc bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
Umowy lub wskazan Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujagcymi na danym obszarze.

Wykonawca zapewni aby sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét,

byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ i wtasciwos¢ do robot.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, a liczba i ilo$¢ sprzetu



bedzie gwarantowad terminowe wykonania robot.
Sprzet do wykonywania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego

uzytkowania.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktory nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bgdzie zapewniac terminowe prowadzenie robot.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i1 innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢
stosowanych materiatdéw wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z $lepym kosztorysem, wymaganiami
ST, projektu organizacji ruchu oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji lub
przekazanymi przez Inzyniera.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli wykonywanych robdt i wbudowywanych
materialow.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdéw oraz robot z taka czestotliwoscia,
ktéra zapewni ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji, ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone. Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi

Wykonawca. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W



przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych przez niego zaakceptowanych.

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

InZynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy Iub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci
materiatlow i robdt z dokumentacjag i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

Produkty przemystowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan.

Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym (w przypadku robot wymagajgcych
pozwolenia na budowg) obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robdt. Obmiary wykonanych roboét przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w

Formularzu cenowym.

7. Obmiar robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z $lepym
kosztorysem i ST, w jednostkach ustalonych w Formularzu cenowym.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru. Wyniki obmiaru beda potwierdzone pisemnie przez Inzyniera.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwosciag do celu miesigeznej
ptatno$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robdt, a takze w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy.
Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob



zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetione

odpowiednimi szkicami.

8. Odbior robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

* obiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

* obiorowi czesciowemu,

e odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie i1 jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier. Odbior robot bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz 3 dni od daty zgloszeni.

Jako§¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow,
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych laboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone
pomiary, z konfrontacja z dokumentacjg projektowa , ST 1 uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czesciowy polega na ocenie iloSci i jako$ci wykonanych czeSci robot. Odbioru

czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakoS$ci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera.

Odbiodr ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, dokumentdéw rozliczeniowych, o ktdorych mowa
ponizej.

Odbidr ostateczny robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robo6t z Slepym kosztorysem i ST.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganego slepego kosztorysu i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwa ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do

wymagan przyjetych w umowie i ST.



Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

a) uwagi i zalecenia Inzyniera i udokumentowanie wykonania jego zalecen

b) recepty i ustalenia technologiczne

c) dziennik budowy

d) ksiega obmiaru

e) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bada laboratoryjnych zgodnie z ST

f) atesty jakosciowe wbudowanych materialow

g) opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikoéw, badan i pomiaréw

h) zalaczonych do dokumentow odbioru, a wykonanych zgodnie z ST

i) sprawozdanie techniczne

j) 1inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku odbioru robét nie wymagajacych prowadzenia dziennika budowy tj. robot z zakresu
biezacego utrzymania niezbedne do odbioru ostatecznego robodt sa dokumenty wymienione w pkt ,,e”,
I SO
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem

zasad odbioru ostatecznego.

9. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowi dla danej pozycji Formularzu cenowego.
Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej

wykonanie, okreslone ponizej i w dokumentacji projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

* robocizng bezposrednia,
*  warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

* warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzg¢tu na teren



budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe
placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsigbiorstwa Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w wycenionym

Formularzu cenowym jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie

robot objetych ta pozycja kosztorysowa.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-

M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, dokumentach nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

Koszt wybudowani objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i1 odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i
wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami

bezpieczenstwa ruchu,

optaty/dzierzawy terenu,
przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego



Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

10.

usuni¢cie wbudowanych materialéw i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane (Dz.U z 2006r. .Nr 156, poz.1118 z p6zn.
zmianami.).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennik budowy
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 po0z.953)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2007 r. Nr 19 poz. 115 z
pozniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo Zamowien Publicznych (Dz. U. z 2006 r. Nr 164
poz. 1163 z p6z. zmianami)

Warunki Kontraktu (Umowy)_
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WSTEP

1.1

1.2.

1.3.

1.4.

2.

3.

4.

5.

5.1

. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych w ramach przebudowy nawierzchni drogi gminnej Motaniec-
Niedzwiedz, gmina Kobylanka.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza oczyszczenia i skropienia warstw

konstrukcyjnych przed utozeniem nastepnej warstwy nawierzchni i obejmuja:

- Oczyszczenie mechaniczne i rgczne warstw konstrukcyjnych ulepszonych (beton,
kostka)

- Skropienie warstw konstrukcyjnych asfaltem

Okres$lenia podstawowe
Zgodne z odpowiednimi polskimi normami.

MATERIALY

Do wykonania skropienia nalezy stosowac emulsje asfaltowa o zawarto$ci asfaltu 50% *
2% wolnorozpadowa w przypadku skropienia warstw niebitumicznych oraz
szybkorozpadowa w przypadku skropienia warstw bitumicznych. Lepko$¢ wg Englera
w temp. 20°C powinna wynosi¢ >3.

SPRZET

Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowaé szczotki mechaniczne. Zaleca si¢
uzywanie urzadzen dwuszczotkowych o pierwszej szczotce wykonanej z elementéw
twardych do usuwania stwardnialych zanieczyszczen oraz drugiej szczotce z migkkich
elementow do zamiatania. Szczotka powinna by¢ ponadto wyposazona w urzadzenia
odpylajace — sprezarke 1 zbiornik z woda.

Do skropienia warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke wyposazong w urzadzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalajace na regulacj¢ nastgpujacych parametréw: temperatury
lepiszcza, ci$nienia w kolektorze, obrotow pompy dozujacej lepiszcze, predkosci
poruszania si¢ skrapiarki, wysokos$ci 1 dlugos$ci kolektora do rozktadania lepiszcza oraz
ilosci lepiszcza. Zbiornik na lepiszcze powinien by¢ izolowany termicznie w celu
zachowania stalej temperatury kropienia. Urzadzenia kontrolno-pomiarowe powinny
zapewnia¢ dozowanie lepiszcza z tolerancjg + 10% w stosunku do zatozonej ilosci.

TRANSPORT

Do transportu emulsji nalezy uzywac cystern samochodowych.

WYKONANIE ROBOT

Oczyszczenie warstw nawierzchni.
Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota
i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem.



W miegjscach trudno dostepnych nalezy uzywac szczotek recznych. W razie potrzeby, na
terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna byc¢
oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni.
Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Skropienie warstwy powinno by¢
wykonane mechanicznie lepiszczem przy uzyciu skrapiarki, a w miejscach trudno
dostepnych recznie za pomoca weza z dysza rozpryskowg. Skropienie winno by¢
rownomierne, a ilo§¢ rozkladanego lepiszcza powinna by¢ réwna ilosci zalozonej
z tolerancja 10%. Utozenie mieszanki moze nastgpi¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu
wody. Przed ulozeniem warstwy bitumicznej po skropionej powierzchni dopuszczalny jest
tylko niezbedny ruch technologiczny pojazdow.
W  przypadku podloza niebitumicznego nalezy stosowaé emulsje kationowg
wolnorozpadowg w ilosci 0,6-0,8 kg/m?.
W  przypadku podloza Dbitumicznego nalezy stosowa¢ emulsje kationowag
szybkorozpadowg w ilosci 0,4-0,5 kg/m?.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wizualnie nalezy sprawdzi¢ jednorodnos¢ skropienia. Zaleca si¢ kontrole ilosci
rozktadanego lepiszcza wg opracowania ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci
rozktadanego lepiszcza i kruszywa” wydanie GDDP Warszawa 1992.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 m’ powierzchni oczyszczonej i skropionej na podstawie
dokumentacji projektowej 1 obmiaru w terenie.
Ogodlne zasady dotyczace odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

8. PODSTAWA PELATNOSCI

Platno$ci za 1 m? oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjnych nalezy przyjmowaé

zgodnie z obmiarem robot 1 oceng jakosci robot.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- Mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza
w zaleznosci od potrzeb,

- Reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej
temperatury,

- skropienie warstwy lepiszczem w ilo$ci okreslonej w dokumentacji technicznej,

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy.

1. PN-77/C-04014. Przetwory naftowe. Oznaczanie lepkosci wzglednej lepkosciomierzem
Englera.
2. BN-71/6771-02. Masy bitumiczne. Asfaltowe emulsje kationowe.

9.2. Inne
3. Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa. GDDP
Warszawa 1992.
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1. WSTEP

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudow z thucznia kamiennego w ramach przebudowy nawierzchni
drogi gminnej Motaniec-Niedzwiedz, gmina Kobylanka..

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania
szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i gminnych.

1.3 Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i

majace na celu wykonanie:

» podbudowy z kruszywa tamanego po zageszczeniu mechanicznym o grubosci 20 cm,

1.4 OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe poje¢ niniejszej specyfikacji podano w ST D-M.00.00.00
,»,Wymagania ogo6lne”
Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu

kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;j.



1.5 Ogélne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodno$¢ z Slepym
Kosztorysem, ST i poleceniami Inspektora nadzoru

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakoéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

Do wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ kruszywo tamane niesortowalne o uziarnieniu #0-32 mm.
2.1 Wymagania dla materialow
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna leze¢ pomigdzy krzywymi granicznymi podanymi w

tablicy 1.

Tablica 1 Krzywe graniczne uziarnienia kruszywa

Sito kwadratowe, mm Przechodzi przez sito, %
# 63 100

31,5 100

16 70-93

8 50-74

4 37-58

2 25-43

0,5 14-24

0,075 3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywe;j
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiary
najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 2.

Tablica 2




Lp.

Wyszczegolnienie wlasciwosci

Wymagania

Badania wedlug

Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075

mm, % (m/m)

0Od2do12

PN-B-06714-15

Zawarto$¢ nadziana % (m/m), nie wiecej

niz

10

PN-B-06714-15

Zawarto$¢ ziarn nieforemnych % (m/m),

nie wiecej niz

40

PN-B-06714-16

Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych,

% (m/m), nie wiecej niz

PN-B-06714-26

Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym
zageszeczeniu metoda I lub II wg PN-B-
04481,%

0Od 30 do 70

BN-64/8931-01

Scieralno$é¢ w bebnie Los Angeles:
a) $cieralnos¢ catkowita po petnej

liczbie obrotow, nie wigcej niz
b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5

liczbie obrotow, nie wiecej niz

50

35

PN-B-06714-42

Nasigkliwo$¢, % (m/m), nie wigcej niz

PN-B-06714-18

Mrozoodporno$¢é, ubytek masy po 25
cyklach zamrazania, %(m/m), nie wigcej

niz

10

PN-B-06714-19

Zawartos¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SOs, %(m/m), nie wigcej

niz

PN-B=06714-28

10.

Wskaznik noSnosci w ¢ mieszanki
kruszywa, % nie wigcej niz:

a) przy zageszczeniu [>= 1,00

60

PN-S-06102

Do zwilzania kruszywa nalezy stosowa¢ wg PN-B-32250\

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zrédet uzgodnionych i

zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru. Nie pézniej niz 14 dni przed rozpoczeciem robot,

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wyniki badan laboratoryjnych lacznie z

projektowana krzywg uziarnienia.

3. SPRZET

stosowac:

Do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie nalezy




a) rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,
b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania.. W miejscach
niedostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate

walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcg sprzet mechaniczny powinien by¢é sprawny technicznie i

zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien si¢ odbywac¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu drogi musi by¢ tak zorganizowany,
aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Wskazany jest transport samowytadowczy
(samochody, ciagniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelia¢
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie

i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie.

Mieszanke kruszywa nalezy rozkladaé warstwa o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna 20 cm. Uktadana warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie
budowy nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Inspektora nadzoru poprzedniej.

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczenia powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wg Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), material nadmiernie zawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa
jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody
i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej 0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Jakiekolwiek nierownosci lub zaglgbienia powstale w czasie zageszczenia powinny byé
wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i oddanie lub usuni¢cie materiatu az do otrzymania
rowniej powierzchni. Zaggszczenie powinno postepowac stopniowo od zewnetrznej do wewnetrznej
krawedzi podbudowy.

Wskaznik zageszczenia podbudowy powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika
no$nosci podbudowy wg tablicy 2 Ip. 10.

Jezeli dokumentacja projektowa to przewiduje, podbudowe klinuje si¢ masg asfaltowa w ilosci



50 kg/m?2.

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat gotowag podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce

robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Badania probek kruszyw powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w Tablicy 2.

6.1. Rodzaj i czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie roboét

podano w Tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie budowy warstwy

podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwos¢ Badan
Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan podbudowy przypadajaca na
jedno badanie (m2)
1 Uziarnienie kruszywa 2 600
2 Wilgotnos$¢ kruszywa 2 600
3 Zageszczenie warstwy 10 probek na 10 000 m2
4 Badanie wlasciwosci | Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa
kruszywa wg tab. 2

6.2 Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano

w tablicy 4

Tablica 4 .Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z




kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwo§¢é pomiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciggly planografem albo co 20 m tata
na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
W 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz na 400 m2
Przed odbiorem:
W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000m2
8 No$nos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia Co najmniej w dwodch przekrojach na kazde
1000 m
- ugiecie sprezyste Co najmniej w 20 punktach na kazde 1000m
Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm,
-5cm.

Rownos¢ podluzng podbudowy nalezy mierzy¢ planografem lub 4-metrowa tata co 20 m.

Rownos¢ poprzeczna podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg 10 razy na 1 km.

Nierownos$ci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja

projektowa, z tolerancja + 0,5%

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokoS$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie

powinna przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

OS¢ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej

niz + 5 cm.

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6znic¢ od grubosci projektowanej o £10%

Nosno$¢ podbudowy




Modut odksztalcenia i ugigcia sprezyste powinny by¢ zgodne z podanymi w tablicy 5

Tablica 5. Cechy podbudowy

Wskaznik Maksymalne
zageszezenia  Is | dopuszczalne Minimalny  modut  odksztalcenia Wymagany
nie mniejszy niz |ugigcie  sprezyste | mierzony ptyta o S$rednicy 30 cm, stosunek M, :
(mm) pod kotem o|MPa M,
nacisku 50 kN/40
KN/
Pierwotny Mg, Wtoérny Mg,
1,00 1,40/1,25 80 140 <272

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia od okre§lonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10
cm., wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem szerokosci, grubosci czy nos$nosci,

Wykonawca wykona naprawe podbudowy na wlasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowi jest 1 m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

Obmiaru dokonuje si¢ na budowie, po jej utozeniu i zaggszczeniu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w ST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu zgodnie z ST D-M.00.00.00 pkt 8.

Odbior podbudowy powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanej warstwy bez hamowania postepu robdt. Roboty

poprawkowe Wykonawca przeprowadzi na wlasny koszt w terminie i1 zakresie ustalonym z



Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za m* nalezy przyjmowacé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci materiatu oraz jako$ci

wykonanej warstwy podbudowy na podstawie wynikéw pomiarow i badan

Cena wykonania robét obejmuje:

10.

prace pomiarowe roboty przygotowawcze

oznakowanie robot

sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza

zakup 1 transport materiatow przewidzianych do wykonania zadania,

roz$cielenie i zageszczenie warstw podbudowy z mieszanki kruszywa

klinowanie podbudowy masg asfaltowa w ilosci 50 kg/m2 — jezeli jest przewidziane w opisie
technicznym i przedmiarze robot

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w ST

utrzymanie podbudowy w czasie robot.

srodki zaradcze chronigce podbudowe przed pogorszeniem si¢ jakosci 1 niekorzystnym

wplywem wody i sprzetu wykonawczego,

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102  Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia zawarto$ci zanieczyszczen.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztaltu ziaren

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia.

PN-B-06714/26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci Zanieczyszczen organicznych.

PN-B-06714/42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles.

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obcigzenie piyta.



BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczania gruntu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

10. WSTEP
10.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru warstwy wigzacej oraz $cieralnej z mieszanek mineralno-
bitumicznych wytwarzanych i wbudowywanych na gorgco, w ramach przebudowy
nawierzchni drogi gminnej Motaniec-Niedzwiedx, gmina Kobylanka.

10.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu 1 realizacji robo6t wymienionych w pkt 1.1.

10.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania warstw nawierzchni

drogowej z betonu asfaltowego wg PN-74/S-96022 1 obejmuja:

- Wykonanie warstwy wigzacej o grubosci 4 cm po zageszczeniu, z betonu asfaltowego
grysowo-zwirowego, standard II, zaprojektowanej dla ruchu drogowego o kategorii
KRI1.

- Wykonanie warstwy S$cieralnej o grubosci 4 cm po zageszczeniu, z betonu
asfaltowego grysowo-zwirowego, standard II, zaprojektowanej dla ruchu drogowego
o kategorii KR1.

10.4. Okreslenia podstawowe
Mieszanka mineralno-bitumiczna — mieszanka kruszywa tamanego lub naturalnego
1 wypetniacza kamiennego zestawiona w odpowiednich proporcjach, otoczona
odpowiednig iloscig lepiszcza.
Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-bitumiczna o zaprojektowanych proporcjach,
wykonana przy uzyciu lepiszcza asfaltowego.
Warstwa wyrdwnawcza — warstwa o zmiennej grubosci 1 szerokos$ci ukladana na
istniejacej warstwie (nawierzchni) w celu wyrdwnania jej nieréwnosci w profilu
podtuznym 1 poprzecznym.
Warstwa wigzaca — warstwa nawierzchni ukladana na warstwie wyréwnawczej (lub
podbudowie), przekazujaca oddzialywania ruchu z warstwy $cieralnej na dolne warstwy
nawierzchni.
Warstwa $cieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni o statej grubosci i szerokosci,
poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

11. MATERIALY
Do wytwarzania mieszanek z betonu asfaltowego nalezy stosowaé asfalt D-50
z dodatkiem $rodka adhezyjnego, maczke wapienng jako wypetniacz podstawowy oraz
kruszywo naturalne (piaski i zwiry) 1 tamane (grysy), spelniajace normowe wymagania
jakosci. Sklad mieszanki betonu asfaltowego, ktérego krzywa uziarnienia mieszanki
mineralnej 0/12 powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia dla warstwy wigzacej
i $cieralnej dla ruchu drogowego KR1, winien by¢ zaprojektowany przez Wykonawce



12.

13.

14.

i przedstawiony do zatwierdzenia przez Inwestora. Beton asfaltowy powinien by¢
produkowany na wytwoérni stacjonarnej o mieszaniu cyklicznym lub cigglym,
posiadajacej:

- automatyczne sterowanie dozowania skladnikéw, zapewniajacej dokladnosc
dozowania z dokladnoscia: dla kruszywa + 2,5%, dla wypekliacza % 1,0%, dla
lepiszcza * 0,3%,

- system grzewczy z ciagla kontrolg temperatury kruszywa i lepiszcza, ktore winny
wynosi¢ dla: asfaltu D-50 140-165°C, kruszywa 165-180°C, gotowej mieszanki 145-
170°C.

SPRZET

Podstawowym sprzetem do ukladania i zageszczania warstw z betonu asfaltowego jest
uktadarka 1 walce. Ukladarka musi mie¢ wydajnos¢ dostosowang do wydajnosci
wytwoérni betonu i posiadaé wyposazenie: - automatyczne sterowanie pozwalajace na
utozenie warstwy zgodnie z zalozong niweleta 1 gruboscig, - podgrzewang ptyte
wibracyjng do wstepnego zageszczania. Do ostatecznego zageszczania nalezy stosowaé
walce w zalecanym zestawie: bezposrednio za ukladarka walec stalowy gladki 10Mg
i walec ogumiony 16Mg, na koncu wygladzajacy walec stalowy $redni 15Mg. Walce
musza by¢ wyposazone w system zwilzania stalowych walow przy uzyciu ptynu w celu
niedopuszczenia do przyklejenia si¢ mieszanki, fartuchy ostonowe kot walcow
ogumionych w celu utrzymania ich temperatury, mozliwo$¢ regulacji ci$nienia
w oponach w czasie watowania, wskazniki wibracji dla walcow wibracyjnych.

TRANSPORT

Do transportu betonu asfaltowego nalezy uzywa¢ wywrotek o tadownosci minimum
10Mg. Samochody winny by¢ wyposazone w plandeki do przykrycia masy w czasie
transportu. Zaleca si¢ stosowanie samochodow termoséw z podwdjnymi $cianami skrzyni
tadunkowej wyposazonej] w system grzewczy. Wewngtrzng czg$¢ skrzyni wywrotki
nalezy przed zatadunkiem spryskac¢ srodkiem zapobiegajacym przyklejaniu si¢ mieszanki.
Transport betonu asfaltowego powinien zapewnia¢ dowo6z mieszanki jednorodnej
(nierozsegregowanej) oraz zabezpieczaé przez spadkiem temperatury wigkszym niz 15°C.

WYKONANIE ROBOT

14.1. Ukladanie mieszanki z betonu asfaltowego nalezy wykonywaé na oczyszczonym
i skropionym podtozu wg D-04.03.01. ,Czyszczenie 1 skropienie warstw
konstrukcyjnych”.

14.2.Uktadanie warstwy $cieralnej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego musi odbywac si¢

w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych, tj. przy suchej i cieptej pogodzie
w temperaturze powyzej 10°C. Zabrania sie ukladania mieszanki w czasie cigglych
opadow deszczu. Ukladanie warstwy nalezy wykonywa¢ mechanicznie przy uzyciu
uktadarki posiadajacej automatyczne sterowanie i podgrzewang plyte wibracyjng do
wstepnego zageszczania. Warstwe nalezy uklada¢ w sposob ciagly, bez przestojow, przy
stalym zasilaniu w mieszanke. W przypadku konieczno$ci wykonania ztgcz poprzecznych
wynikajacych z dzialki dziennej, nalezy je wykonaé przez rowne obcigcie, posmarowanie
lepiszczem 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem listwg drewniang, o grubo$ci rowne;j
grubosci warstwy.

14.3. Temperatura zageszczanej mieszanki winna wynosi¢ 120-145°C. Nie nalezy zageszczaé

mieszanki przy wyzszych temperaturach w przypadku stosowania do produkcji betonu
asfaltow parafinowych. Zageszczanie nalezy rozpoczaé przy temperaturze okoto 140°C
przy uzyciu walca stalowego gladkiego, nastgpnie walcem ogumionym przy niskim



ciSnieniu w ogumieniu, podwyzszajac je w miar¢ trwania watowania. Ostateczne
wygtadzenie warstwy nalezy wykona¢ walcem stalowym gtadkim.

W przypadku walcéw stalowych na warstwe nalezy najezdza¢ kotem napedowym w celu
uniknigcia sfalowan. Watowanie rozpoczyna¢ od krawedzi warstwy ku jej $rodkowi,
a przy jednostronnym spadku warstwy rozpoczynaé¢ od dolnej krawedzi.

15. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

15.1. Wymagania dla utozonej warstwy $cieralnej nawierzchni.
Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ nie mniej niz 98%.
Nieréwnos$¢ warstw nawierzchni nie moze przekracza¢ 6 mm.
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa z tolerancja 0,5%
Grubo$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od ustalonej w dokumentacji wigcej niz £5mm.
Rzedne niwelety nie powinny si¢ rézni¢ od podanych w dokumentacji projektowe;j
o wiecej niz £10mm.
Sktad masy winien by¢ zgodny z recepta laboratoryjng z tolerancja:

- dla ziarn >2 mm -+4,0%
- dla ziarn <0,075 mm -+ 2,0%
- dla asfaltu -+0,3%

Wyglad zewnetrzny nawierzchni powinien by¢ jednolity, bez miejsc porowatych,
luszczacych sig, przebitumowanych, bez spekan. Ztgcza podtuzne i1 poprzeczne powinny
by¢ $cisle zwigzane i jednorodne z powierzchnig warstwy.

15.2. Kontrola i badania laboratoryjne.
Obstuge laboratoryjng budowy do przeprowadzenia pelnego zestawu badan kontrolnych
zapewnia wykonawca. W przypadkach spornych lub watpliwych inwestor moze zleci¢
badanie niezaleznemu laboratorium, a w przypadku stwierdzenia usterek koszty tych
badan pokryje wykonawca.
W czasie produkcji mieszanki betonu asfaltowego nalezy wykona¢ ekstrakcj¢ 1 badanie
sktadu granulometrycznego minimum 1x dziennie, z probki pobranej w miejscu
wbudowania po roztozeniu przez uktadarke.
W czasie uktadania nalezy kontrolowa¢ grubos$¢ i1 jednorodnos¢ uktadanej warstwy,
prawidlowo$¢ zageszczania, temperatur¢ dostarczanej i zageszczanej mieszanki.

15.3. Badania wykonanej warstwy.
Badania i pomiary warstwy mozna rozpocza¢ nast¢gpnego dnia po jej wykonaniu. Badania
1 pomiary prowadzi wykonawca z udzialem nadzoru.
Badanie obejmuje: badanie wskaznika zageszczenia, pomiar grubosci, kontrola
zawarto$ci wolnej przestrzeni wg PN-67/S-04001, kontrola nasigkliwosci wg PN-67/S-
04001, sprawdzenie skladu masy, stabilnos$ci i odksztalcenia wg Marshalla, pomiar
nieréwnosci, pomiar szerokosci, pomiar spadkow poprzecznych, sprawdzenie rzednych
niwelety, kontrola stanu zewngtrznego nawierzchni.
W celu wykonania badan laboratoryjnych nalezy komisyjnie wycig¢ mechaniczng
wiertnicg probki w ilosci 4 szt na 1 km wykonanej nawierzchni. Probki nalezy pobieraé
w odleglosci okoto 1 m od krawedzi nawierzchni, w miejscach wybranych w sposéb
losowy.

16. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 Mg uzytej masy dla warstw wyréwnawczych oraz 1 m?
wykonanej warstwy $cieralnej zgodnie z dokumentacja projektowa i pomiarem w terenie.




Ogdlne zasady dotyczace odbioru robdt podano w OST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

17. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$ci za 1 Mg warstw wyrownawczych oraz 1 m* warstwy $cieralnej nawierzchni
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem robo6t i oceng jako$ci w oparciu o wyniki
pomiarow 1 badan laboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- Zakup i dostarczenie na wytworni¢ sktadnikow betonu asfaltowego
- Wyprodukowanie mieszanki zgodnie z zatwierdzong recepturg laboratoryjna,
- Transport mieszanki na miejsce wbudowania,
- Posmarowanie bitumem zlaczy,
- Rozscielenie mieszanki zgodnie z zalozona szeroko$cig, grubo$cig 1 profilem,
z zachowaniem projektowanej niwelety,
- Zageszczenie zgodnie z wymaganiami specyfikacji,
- Obcigcie i posmarowanie lepiszczem krawedzi,
- Przeprowadzenie wymaganych pomiardéw i1 badan laboratoryjnych
- oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym.
18. PRZEPISY ZWIAZANE
18.1. Normy.
4. PN-87/S-02201. Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy,
okreslenia.
5. PN-74/58-96022. Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie z betonu asfaltowego.
6. PN-B-11112:1996. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
7. PN-B-11113:1996. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
8. PN-S-04001:1967. Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania.
9. PN-C-96170:1965. Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.



D.05.03.09. Nawierzchnia pojedynczo powierzchniowo utrwalana.
D.05-03.08. Nawierzchnia podwojnie powierzchniowo utrwalana



1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej /SST/ sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru pojedynczego i podwdjnego powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni na drogach publicznych.

1.2.  Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja techniczna /SST/ jest stosowana jako dokument

przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot.

Roboty przedstawione w tym rozdziale Specyfikacji obejmuja wykonanie
pojedynczego 1 podwojnego powierzchniowego utrwalenia. Roboty nalezy wykonaé zgodnie
z wymaganiami okre§lonymi w Specyfikacji 1 zaleceniami Inzyniera.

Zakres robot obejmuje:

- napraw¢ nawierzchni,

- oczyszczenie gornej warstwy istniejacej nawierzchni,
- oznakowanie robot,

- wykonanie powierzchniowego utrwalenia.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Powierzchniowe utrwalenie pojedyncze - jednokrotne roztozenie lepiszcza
bitumicznego i kruszywa oraz jego przywatowanie.

1.4.2. Powierzchniowe utrwalenie podwojne - dwukrotne na przemian rozlozenie lepiszcza
bitumicznego i kruszywa, przy czym kruszywo drugiej warstwy powinno byc¢
drobniejsze od kruszywa pierwszej warstwy.

1.4.3. Asfaltowa emulsja kationowa - lepiszcze bitumiczne w postaci zawiesiny
rozproszonego asfaltu w wodzie, otrzymana =z zastosowaniem emulgatora
kationowego.

1.4.4. Asfaltowa emulsja kationowa modyfikowana - asfaltowa emulsja kationowa

z dodatkiem polimeru do lepiszcza.

1.5.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE JAKOSCI ROBOT

Za jakos$¢ zastosowanych materialow 1 wykonanie robot, ich zgodno$¢ z wymaganiami
postawionymi w niniejszych /SST/ szczegdolowych specyfikacjach  technicznych
odpowiedzialny jest wykonawca robot.

Wykonawca powinien opracowac i przedstawi¢ do aprobaty zamawiajagcego program
zapewnienia jako$ci /PZJ/, w ktérym przedstawi zamierzony sposdb wykonania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie
z SST oraz poleceniami Inzyniera.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawiera¢ w szczegolnosci:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym: terminy, sposob prowadzenia robot, organizacje
ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drogi, bhp,

- wykaz zespotu roboczego, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne, wykaz maszyn
i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposoéb 1 procedurg kontroli wewnetrznej podczas dostaw materialow,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i1 terminowo$¢ wykonania elementow robot,

- sposoby postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

2. MATERIALY



2.1.

KRUSZYWO

Do powierzchniowych utrwalen stosowa¢ nalezy grysy o waskich frakcjach
uziarnienia spetniajagce wymagania podane w niniejszej Specyfikacji.

TABLICA 1. CECHY GATUNKOWE

Wymagania
L.p. | Wyszczegolnienie whasciwosci Kategoria ruchu
ciezki $redni <od $redniego
1. | Skiad ziarnowy
a) zawarto$¢ ziaren <0,075 mm, odsianych na mokro, 0,5 0,5 0,5
% masy nie wigcej niz
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % nie wigcej niz 85,0 85,0 85,0
c) zawarto$¢ frakcji podziarna, % nie wigcej niz 8,0 8,0 8,0
d) zawarto$¢ frakcji nadziarna, % nie wigcej niz 10,0 10,0 10,0
2. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, % nie wiecej niz 0,1 0,1 0,2
3. | Zawarto$¢ ziaren nieksztattnych, % nie wigcej niz 15,0 20,0 25,0
4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza niz wzorcowe
TABLICA 2. CECHY KLASOWE
Wymagania
L.p. | Wyszczegodlnienie Kategoria ruchu
ciezki $redni <od $redniego
1 Scieralno$¢ w bebnie LA, 25 35 35
% ubytku masy nie wiecej niz (40) (45) (45)
2 Nasigkliwos$¢, % nie wigcej niz 1,5 2,0 2,0
3 | Mrozoodporno$é, % ubytku masy nie wigcej niz 2,0 5,0 5,0
4 | Mrozoodporno$¢ wg zmodyfikowanej metody
bezposredniej, %, nie wigcej niz 10,0 30,0 30,0

2.1.1.

powinny by¢ przekazane Zamawiajagcemu .

Warto$ci podane w nawiasach dotycza wyltacznie kruszywa granitowego.
Nie dopuszcza si¢ stosowania grysu wapiennego.

DOSTAWY KRUSZYWA.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia iloSciowego i1 jako$ciowego odbioru
dostaw oraz wykonania laboratoryjnych badan z ustalong czestotliwoscig. Wyniki tych badan

W umowie z dostawca /producentem/ nalezy

jednoznacznie okresli¢ sposéb postepowania w przypadku dostaw materialu niezgodnego
z wymaganiami niniejszej Specyfikacji.
Pochodzenie kruszyw 1 jego jako$¢ powinny by¢ wczesniej zaaprobowane przez
dostaw kruszyw oraz
przedstawi¢ wyniki badan ich jako$ci. Kruszywo powinno pochodzi¢ dla danego zadania
z jednego zrodla i ze stosunkowo krotkiego okresu produkcji.
Kruszywo powinno by¢ zgromadzone przez Wykonawce na uzgodnionych

zamawiajacego. Wykonawca powinien zaproponowaé zrodto

z Inzynierem skladowiskach, w catej przewidzianej dla danego zadania ilo$ci 1 przedstawione
do akceptacji technologa przed planowanym rozpoczgciem robot.

Zglaszajac przygotowanie kruszywa wykonawca przedktada Zamawiajagcemu
/technologowi/ wszystkie dokumenty dotyczace jakosci zgromadzonego kruszywa /wyniki
badan kontrolnych prowadzonych w czasie odbioru, atesty/.

Minimum 3 tygodnie przed planowanym rozpoczeciem robot probki kruszyw w ilosci
okoto 10 kg powinny by¢ dostarczone do laboratorium Zamawiajacego.

2.1.2. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Kruszywo nalezy przewozi¢ w taki sposob aby nie dopusci¢ do jego zanieczyszczenia

i zmieszania z kruszywem innego rodzaju, klasy czy gatunku. Nalezy zwroci¢ uwage, aby



podczas za - 1 wyladunkéw, transportu i sktadowania nie nastgpito zanieczyszczenie lub
zmieszanie poszczegdlnych frakcji kruszyw. Skladowiska kruszywa powinny by¢
zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Podtoze
sktadowiska powinno by¢ réwne, dobrze odwodnione, o twardej powierzchni zabezpieczajace
przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego sktadowania i poboru. Dla zabezpieczenia
przed zanieczyszczeniami ,,z powietrza” pryzmy kruszywa nalezy oplandekowac.

2.1.3. KONTROLA JAKOSCI

Wykonawca, jako odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych kruszyw, prowadzi na swdj
koszt kontrolg ilosciowa 1 jakosciowa ich dostaw. Badania laboratoryjne wykonane przez
Wykonawce powinny obejmowaé sprawdzenie wszystkich cech klasowych i1 gatunkowych.
Badania powinny by¢ wykonywane z taka czestotliwoscia aby uzyska¢ wiarygodne
i reprezentatywne dane dla catej gromadzonej ilo$ci kruszywa. Ilo$¢ i czgstotliwos¢ badan
powinna wynosic:
- dla cech klasowych - dwa badania dla calej przewidzianej ilosci kruszywa, jednakze nie

wiekszej niz 1000 ton,

- dla cech gatunkowych - jedno badanie na kazda parti¢ kruszywa w ilo$ci 100 ton.
Zamawiajacy moze, niezaleznie od badan wykonywanych przez Wykonawce, zazadad
wykonania badan dodatkowych lub wykona¢ badania we wtasnym zakresie.

2.2. LEPISZCZE
2.2.1. ASFALTOWA EMULSJA KATIONOWA SZYBKOROZPADOWA

Do powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych i wojewddzkich stosowaé
nalezy szybkorozpadowg emulsje¢ kationowa:
K1-70MP - emulsja modyfikowana SBR-em (latexem) tylko na zadaniach wg
indywidualnych wskazan zamawiajacego,
K1-70 - na drogach o ruchu $rednim i wyzszym,
K1-65 - na drogach o ruchu mniejszym od sredniego.
Przed rozpoczeciem robdt probke emulsji w ilosci okoto 2 kg nalezy dostarczy¢ do
laboratorium Zamawiajacego.
Wiasciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych i niemodyfikowanych
powinny spetnia¢ wymagania podane w ponizszej tablicy.

TABLICA NR 3 EMULSJE KATIONOWE
Lp. |Oznaczenie Emulsja Emulsja Emulsja Metoda
K1-70MP K1-70 KI1-65 badan
wg

1| Zawarto$¢ lepiszcza, % 69 + 71 69 + 71 64 + 65 pkt. 6.2
2 Lepko$¢ BTA @4 mm, s >7 >7 | e pkt. 6.5
3 Lepkoéé wg Englera, °E >6

4 Jednorodno$é, % 0,63 mm <0,20 <0,10 <0,10 pkt. 6.6

©0,16mm | e <0,25 <0,25

5 | Trwalo$¢, % 90,63 mm po 4 tygodniach <0,5 <0,40 <0,40 pkt. 6.7
6 Sedymentacja, % <5,0 <5,0 <5,0 pkt. 6.8
7 Przyczepnosé do kruszywa, % >85 >85 >85 pkt.6.9
8 |Indeks rozpadu, g/100 g* <80 <80 <80 pkt. 6.10

*Przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych w warunkach upatu (temperatura
powietrza >30°C i nawierzchni >40°C) maksymalna warto$¢ indeksu rozpadu moze by¢
podniesiona do 100 g/100 g.

Metody badan emulsji podane w punktach j.w. opisane sg w Informacjach,
Instrukcjach - Zeszyt 47, wydany przez IBDiM Warszawa 1994 pt. WARUNKI
TECHNICZNE Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA - 94.




2.2.2. DOSTAWY EMULSIJI
emulsji (dostawca - producent) powinno by¢ uzgodnione z zamawiajacym. Zabrania si¢ dla
danego zadania stosowania emulsji pochodzacych od réznych producentow. Zmiana
dostawcy (producenta) emulsji w czasie trwania robdt wymaga zgody Zamawiajacego.
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia ilosciowego i jakosciowego odbioru dostaw
oraz wykonania z ustalong czestotliwos$cia laboratoryjnych badan kontrolnych .

W umowie z dostawcag /producentem/ nalezy jednoznacznie okreslic sposob
postepowania w przypadku dostaw emulsji niezgodnej z wymaganiami niniejszej
Specyfikacji.

2.2.3. TRANSPORT I PRZECHOWY WANIE EMULSIJI

Emulsj¢ mozna przewozi¢ w zamknigtych cysternach, autocysternach, beczkach
i innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaly pod wplywem emulsji i nie
beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny powinny by¢ wyposazone w przegrody. Bez
uprzedniego oczyszczenia nie nalezy uzywac cystern i opakowan w ktorych poprzednio
transportowano substancje oddziatywujace na wlasciwosci emulsji. Nie nalezy uzywaé do
transportu opakowan z metali lekkich, gdyz moze zachodzi¢ reakcja z wydzieleniem wodoru,
co grozi wybuchem. Uwaga ta nie dotyczy emulsji otrzymywanych z emulgatorow
bezkwasowych, to jest takich, ktorych stosowanie nie wymaga kwasu w produkcji emulsji.
W przypadku transportu emulsji na odleglto$¢ wigkszg niz 250 km nalezy kazdorazowo
skonsultowa¢ si¢ z producentem. Emulsj¢ mozna magazynowaé w opakowaniach
transportowych lub w stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie
nalezy nalewa¢ emulsji do opakowan 1 zbiornikéw zanieczyszczonych materiatami
mineralnymi. Okres skladowania emulsji modyfikowanych nie powinien przekracza¢ dwoch
tygodni. Najlepiej stosowa¢ emulsj¢ modyfikowang bez skladowania, mozliwie szybko po
wyprodukowaniu. W przypadku skladowania dopuszcza si¢ powstanie osadu tatwego do
wymieszania.

2.2.4. KONTROLA JAKOSCI

Wykonawca, jako odpowiedzialny za prawidlowe zamowienie i jako$¢ stosowanej
emulsji prowadzi na swoj koszt kontrole ilosciowa i jako$ciowa. Badania emulsji nalezy
wykona¢ dla kazdej dostarczonej partii (Srodka transportu). W tym celu przy roztadunku
kazdej cysterny Wykonawca pobiera probke emulsji w ilosci 2 dm® do szczelnego
metalowego pojemnika i po wykonaniu badan wraz z wynikami przekazuje ja
Zamawiajacemu.

3. SPRZET DO POWIERZCHNIOWEGO UTRWALENIA

Wykonawca powinien dysponowac¢ nastepujacym sprzegtem:

- szczotkami mechanicznymi - do oczyszczenia nawierzchni i usuwania niezwigzanych
ziaren po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia. Zaleca si¢ stosowanie
pneumatycznych urzadzen do usuwania niezwigzanych z emulsja ziaren kruszywa,

- skrapiarkg - do roztozenia emulsji na nawierzchni. Kolektory skrapiarki powinny by¢
wyposazone w dysze szczelinowe. Regulacja wysokosci kolektora powinna pozwoli¢ na



takie jego umieszczenie nad powierzchnig jezdni, aby kazdy jej fragment byl pokryty
lepiszczem z dwoch lub trzech dysz (za wyjatkiem skrajnych pasow). Skrapiarka powinna
posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania, w ktorym znajduja si¢ opracowane zaleznos$ci
pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych parametréw, takich jak:
ci$nienie, obroty pompy, predko$¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza,

- rozsypywarka kruszywa - do rozlozenia kruszywa na nawierzchni. Rozsypywarka powinna
pozwoli¢ na roztozenie kruszywa o zalozonej frakcji i ilosci na zalozonej szerokosci,
z predkoscig zblizong do predkosci poruszania si¢ skrapiarki. Odleglo$¢ pomigdzy
skrapiarkg a rozsypywarkg kruszywa nie powinna by¢ wigksza niz 40 m,

- walcami drogowymi ogumionymi - do przywatowania roztozonego kruszywa.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory zagwarantuje
wysoka jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Zastosowanie ma pkt. 2.1.2. 1 pkt. 2.2.3.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  PRZYGOTOWANIE PODLOZA I OZNAKOWANIE

Prace remontowe zwigzane z przygotowaniem nawierzchni pod powierzchniowe
utrwalenie tj. usuni¢cie wszystkich ,tat” wykonanych przy uzyciu asfaltu lanego -
uzupehienie tych miejsc, tatanie wybojow i wykruszen, wycigcie i uzupeklienie miejsc na
ktorych wystepuje szeroka 1 gleboka sie¢ spekan wykona Wykonawca w technologii
zaproponowane]j przez siebie. Ponadto wszystkie $lady po nadmiernym zalewaniu szczelin
1 taczen powierzchni oraz wystgpujace ewentualne koleiny powinny by¢ sfrezowane.

Powierzchni¢ na ktorej wymagany jest remont uzgodni wykonawca z Inzynierem.

52.  OCZYSZCZENIE GORNEJ WARSTWY ISTNIEJACEJ NAWIERZCHNI

Tuz przed przystgpieniem do rozktadania lepiszcza nawierzchnia powinna by¢
doktadnie oczyszczona za pomoca szczotek mechanicznych, a dla usunigcia pytu zaleca si¢
stosowa¢ pneumatyczne urzadzenia pochianiajace lub dmuchaweg. W przypadkach bardzo
duzych zanieczyszczen oczyszczenie nawierzchni mozna wykonaé¢ przez sptukanie woda.
Mocno przylegajace do nawierzchni kawalki gliny lub inne twarde materialy nalezy usuna¢
przy pomocy odpowiednich narzedzi.

53. OZNAKOWANIE ROBOT

Oznakowanie powinno by¢ zgodne z instrukcja oznakowania robdt w pasie
drogowym stanowigca zalacznik nr 1 do zarzadzenia Ministréw Transportu i Gospodarki
Morskiej oraz Spraw Wewngetrznych nr 184 z dnia 6 czerwca 1990 r. (Monitor Polski Nr 24
z1990r.). Za bezpieczenstwo ruchu w obrebie odcinka na ktérym wykonywane jest
powierzchniowe utrwalenie od chwili rozpoczecia robdt az do konca okresu pielegnacii
(oddanie nawierzchni do ruchu bez ograniczen)) odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
Oznakowanie robot powinno by¢ uzgodnione z Inzynierem.

54. WARUNKI WYKONANIA POWIERZCHNIOWEGO UTRWALENIA



Przy planowaniu powierzchniowego utrwalenia nalezy uwzglgdni¢ wykonanie robot
w okresie od 1 maja do 15 wrzes$nia, przy czym decydujacym czynnikiem jest wystepujaca
temperatura otoczenia, ktdra nie powinna nizsza by¢ od +10°C.

6. KONTROLA I BADANIA

Badania nie dotycza materiatlow, poniewaz zostaly omowione w punkcie 2.1.3.
1 punkcie 2.2.4.

6.1. BADANIA I KONTROLE PRZED PRZYSTAPIENIEM DO WYKONYWANIA
ROBOT
6.1.1. BADANIA SPRAWDZAJACE
W badaniach sprawdzajacych wykonywanych przed rozpoczgciem robot powinien
uczestniczy¢ inzynier ktory po stwierdzeniu ich pozytywnego wyniku zezwala na rozpoczecie
robot. Wykonawca zobowigzany jest przed rozpoczeciem robot powierzchniowego utrwalenia
wykona¢ nastepujace badania kontrolne:

- sprawdzenie stanu przygotowania warstwy nawierzchni, na ktoérej ma by¢ wykonane
powierzchniowe utrwalenie, polegajace na wizualnej] ocenie wykonanych robot
przygotowawczych (remontowych), oczyszczenia nawierzchni oraz na wykonaniu
ewentualnych pomiaréw profilu poprzecznego,

- ocena wizualna stanu technicznego sprz¢tu i wszystkich jego podzespotow oraz urzadzen
majacych wplyw na dozowanie lepiszcza i1 kruszywa (dysze, pompy, manometry,
termometry, obrotomierze, dzwignie regulacyjne itp.).

6.2 BADANIA KONTROLNE W CZASIE WYKONYWANIA

POWIERZCHNIOWEGO UTRWALENIA

Badania w czasie wykonywania rob6t obejmuja:

- sprawdzenie czy temperatura otoczenia jest zgodna z wymaganiami podanymi
w punkcie 5.4,

- sprawdzenie czy na budowe dostarczane jest kruszywo o odpowiedniej frakeji,

- prowadzenie stalej obserwacji wyptywu lepiszcza z dysz kolektora oraz stopnia pokrycia
nawierzchni kruszywem. W przypadku zauwazenia zatkania lub wadliwego wyptywu
chocby z jednej tylko dyszy badz tez nierownomiernego pokrycia nawierzchni kruszywem
nalezy natychmiast wstrzyma¢ dalsze prowadzenie robot i usungé przyczyne wadliwego
funkcjonowania sprzgtu. Istotng sprawg jest rowniez pilnowanie zachowania wlasciwej
koordynacji prac skrapiarki i rozsypywarki, aby nie dopusci¢ do powstania zbyt duzej
przerwy czasowej pomig¢dzy roztozeniem lepiszcza i rozsypaniem kruszywa,

- kontrolowanie liczby przej$¢ walca 1 ci$nienia w oponach.

Oceniane dane oraz wyniki badah i pomiar6w wykonywanych przed i w czasie
wykonywania powierzchniowego utrwalenia powinny by¢ zarejestrowane w prowadzonym
przez Wykonawce¢ dzienniku badan. W dzienniku tym zapisuje si¢ nast¢pujace dane ogodlne
1 wyniki badan:

1. Dane podstawowe:
- laboratorium wykonujace badania,
- przedsigbiorstwo wykonujace powierzchniowe utrwalenie,
- zarzad drogowy nadzorujacy roboty,
- data wykonania robot,
- lokalizacja robot.
2. Dane dotyczace gornej warstwy istniejgcej nawierzchni:



- rodzaj warstwy,
- wiek warstwy,
- stan techniczny,
- wykonane roboty przygotowawcze.
3. Dane dotyczace ruchu:
- natezenie 1 kategoria ruchu,
- struktura ruchu.
4. Dane dotyczace powierzchniowego utrwalenia:
- rodzaj powierzchniowego utrwalenia,
- rodzaj uzytego lepiszcza i charakterystyka techniczna,
- rodzaj uzytego kruszywa i charakterystyka techniczna (pochodzenie, frakcja),
- sposob uszlachetniania kruszywa ( ewentualnie),
- ustalone teoretyczne i rzeczywiste ilo$ci na 1 m? lepiszcza i kruszywa,
5. Dane dotyczace warunkéw atmosferycznych:
- stan pogody rano, w potudnie i po zakonczeniu robot,
- temperatura otoczenia i nawierzchni przy rozpoczeciu robot 1 po zakonczeniu robot.

6. Dane dotyczace sprzetu:
Skrapiarka:
- marka 1 typ,

- pojemno$¢ uzytkowa,
- system dozowania i skrapiania lepiszcza,
- kolektor: rodzaj, wysoko$¢, rodzaj 1 ilo§¢ dysz,
- temperatura lepiszcza,
- predkos¢ jazdy skrapiarki.
Rozsypywarka kruszywa:
- marka 1 typ,
- system dozowania i rozktadania kruszywa,
- ustalone nastawy mechanizmow,
- predkos¢ rozktadania.

6.3. BADANIA I POMIARY PO WYKONANIU POWIERZCHNIOWEGO
UTRWALENIA

6.3.1. Pomiar szerokos$ci

Po zakonczeniu robot to jest po okresie pielegnacji powierzchniowego utrwalenia,
a wiec po usunigciu nie zwigzanych ziaren kruszywa z nawierzchni i z pobocza przy jej
krawedzi, Inzynier w  obecnosci Wykonawcy dokonuje pomiaru  szerokosci
powierzchniowego utrwalenia z doktadnos$cig do = 1 cm w 10 miejscach na 1 km Mierzy si¢
szeroko$¢ tylko tej czeSci jezdni, ktora charakteryzuje si¢ dobrym osadzeniem ziaren
kruszywa w lepiszczu. Pomierzona szeroko$¢ nie powinna rozni¢ si¢ od przewidzianej
umowg * 5 cm Sprawdzenia i poréwnania z umowg wymaga réwniez lokalizacja poczatku i
konca odcinka powierzchniowego utrwalenia.

6.3.2. Ocena wygladu zewnetrznego
Oceny powierzchniowego utrwalenia dokonuje Zamawiajacy wspolnie z Wykonawca
metodg wizualng. Powierzchniowe utrwalenie powinno charakteryzowac si¢ jednorodnym



wygladem zewnetrznym. Powierzchnia jezdni powinna réwnomiernie pokryta ziarnami
kruszywa dobrze osadzonymi w lepiszczu tworzacym wyrazng makroteksture.

7.0. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa wykonania powierzchniowego utrwalenia jest 1 m?,

Obmiar robdt polega na okre$leniu faktycznego zakresu robot. Obmiar robot obejmuje roboty
objete umowa oraz dodatkowe (nieprzewidziane) ktorych potrzebe wykonania uzgodniono
w trakcie trwania robdt pomigedzy wykonawca z zamawiajacym. Obmiaru robdt dokonuje
wykonawca w sposob okreslony w umowie. Sporzadzony obmiar wykonawca uzgadnia
z zamawiajacym w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru nalezy pordéwnac
z dokumentacjg projektowo - kosztorysowa w celu okreslenia roznic w ilosciach robot oraz
naleznos$ciach.

8.0. OBDIOR ROBOT

8.1.  Etapy odbioru
Odbior robot powierzchniowego utrwalenia powinien by¢ dokonany w dwoch
etapach:
- odbidr ostateczny - po zakonczeniu robot, jednakze nie wezesniej niz po uptywie 24 dni po
oddaniu powierzchniowego utrwalenia do niekontrolowanego ruchu,
- odbidér gwarancyjny - po uplywie jednego roku.

8.1.1. Odbidr ostateczny
Podstawg dokonania wstepnej oceny jakosci i1 odbioru koncowego wykonanego

powierzchniowego utrwalenia powinny by¢ nastepujace dane i dokumenty:

- wyniki badan materiatow,

- wyniki bada testujacych sprzet,

- wyniki badan i pomiaréw sprawdzajacych prowadzonych przed wykonaniem robdot wedlug
pkt. 6.1.1,

- wyniki badan i pomiaréw prowadzonych w czasie wykonywania robot wedtug pkt. 6.2
zarejestrowanego w dzienniku badan,

- wyniki badan i oceny po wykonaniu robdt wedtug pkt. 6.3,

- inne dokumenty, oceny 1 opinie sporzadzone przez Zamawiajacego, dotyczace
przestrzegania wymagan zawartych w SST oraz wydanych polecen i ustalen.

8.1.2. Odbidr gwarancyjny

Odbior gwarancyjny powinien by¢ dokonany po rocznej eksploatacji
powierzchniowego utrwalenia na podstawie szczegdétowej oceny wizualnej oraz wygladu
zewnetrznego dokonanej przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcey zgodnie z pkt. 6.3.2

8.2. ZABEZPIECZENIE NALEZYTEGO WYKONANIA
Zabezpieczenie nalezytego wykonania umowy reguluje instrukcja dla oferenta pkt. 29
oraz Szczegotowe warunki umowy pkt. 14.1 1 pkt. 14.2

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za m? wykonanego powierzchniowego utrwalenia nalezy przyjmowaé na
podstawie dokonanego obmiaru
Cena wykonania robot obejmuje:



- remont nawierzchni
- oczyszczenie gornej warstwy istniejacej nawierzchni
- wykonanie powierzchniowego utrwalenia



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.PN-78/B-06714
2.PN-78/B-06714.13
3.PN-78/B-06714.15
4.PN-78/B-06714.16
5. PN-77/B-06714.17
6. PN-77/B-06714.18
7. PN-78/B-06714.19
8. PN-78/B-06714.20
9. PN-79/B-06714.42
10. PN-88/B-06714.48
11. PN-76/B-06721
12. PN-65/C-96170
13. BN-84/6774-02
14. BN-68/8931-04

15. BN-80/8931-07
16. PN-71/5-96034

»Kruszywa  mineralne. Badania. @ Oznaczenie  zawartosci
zanieczyszczen organicznych”.

,»Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci pytow
mineralnych”.

,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego”.
»Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziaren”
,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci”.
»Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci”.
,»Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci
metodg bezposrednia”.

,»Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci
metodg krystalizacji”.

,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralno$ci w bebnie
Los Angeles”.

»Kruszywa  mineralne. Badania. @ Oznaczenie  zawartosci
zanieczyszczen w postaci grudek gliny”.

,Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.”

»~Przetwory naftowe. Asfalty drogowe”.

,Kruszywo kamienne famane”.

»Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem
1tatg”

,»Oznaczenie aktywnosci srodkow adhezyjnych”

,Drogi samochodowe. Nawierzchnie bitumiczne. Powierzchniowe
utrwalenie przy uzyciu emulsji asfaltowe;j”

10.2. INNE DOKUMENTY

17. Wytyczne techniczne oceny jakoSci grysow 1 zwirdéw kruszonych, produkowanych
z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni
drogowych MK-CZDP-19/84.

18. Wstepne zalecenia wykonania powierzchniowych utrwalen, przekazane przez GDDP do
stosowania przy robotach wykonywanych w 1991 r.

19. Swiadectwo nr 107/87 dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym
1 mostowym wydane przez IBDiM. Dikamin R, emulgator emulsji asfaltowej 1 $rodek

adhezyjny asfaltu.

20. Zeszyt 47 Informacje, Instrukcje wydany przez IBDiM 1994 r. Warunki Techniczne.
Drogowe kationowe emulsje asfaltowe.



D-46.03.00

WYCINKA DRZEW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wycinkg drzew w ciagu drogi gminnej Motaniec-NiedzZwiedz, gmina Kobylanka.
1.2 Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji zwigzanych z wycinka drzew.

1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z usuni¢ciem drzew a dotyczacych drzew o wyksztatconej

koronie i grubosci do [1150cm.

1.4 Okreslenia podstawowe

Inspektor Nadzoru - nalezy rozumie¢ jako przedstawiciel Inzyniera w rozumieniu Warunkow
Ogo6lnych Kontraktu.

Drzewo- ro$lina wieloletnia o wyraznie wyksztalconym pniu > 010 cm , ktory w pewnej wysokosci nad ziemia
rozgalgzia si¢ w korone.

1.2 Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 -,,Wymagania ogdlne”

Obowigzkiem Inzyniera jest przekazanie placu budowy w calosci.



Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robdt i ewentualnie uszkodzenia napowietrznych
sieci energetycznych i teletechnicznych. Odpowiada réwniez za ewentualne szkody w majatku wilasnosci
prywatneJ i publicznej, jak ogrodzenia, budynki. Wykonawca jest zobowigzany do:

utrzymania ruchu publicznego na drodze

- dokonania uzgodnien odno$nie sposobu czasokresu przeprowadzania robot w obrebie
napowietrznych sieci energetycznych i telekomunikacyjnych z wilascicielami tych

urzadzen
- opracowania projektu oznakowania robot i harmonogramu rob6t uwzgledniajac wymagania j.w.
- projekt oznakowania i harmonogram robot Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.
Koszt oznakowania i uzyskania uzgodnienia stanowi element cent kontraktowe;j.
Roslinno$¢ istniejgca w pasie robot, nie przeznaczona do usunig¢cia powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem.

2.MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialdéw podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne .

Przy wycince drzew nie wystepuja.
3.SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne

3.2 Sprzet stosowany do wycinki drzew

Do wykonywania rob6t zwigzanych z usuni¢ciem drzew nalezy stosowac:

- sprzet udostepniajacy korone drzewa / podnosnik./

- pily mechaniczne

- narzedzia tnace /dtuta, sekatory, sierpaki/

- maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

- znaki pachoftki i bariery drogowe.

4. TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

4.2 Samochody ciezarowe

Samochody ci¢zarowe mogace przewozi¢ karping ,pnie ,konary galezie muszg posiada¢ ostony siatkowe,
zabezpieczajace material przed rozrzuceniem w czasie transportu. Pnie przedstawiajace warto$¢ jako materiat
budowlany powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy uszkodzen .Przy ruchu po drogach pu-
blicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisé6w ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie wymiaréw tadunku i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D-00.00.00 - ,,Wymagania ogdlne”

5.2 Oznakowanie roboét

Oznakowanie; zabezpieczenie robdt prowadzonych z wytaczeniem czgéci powierzchni jezdni z ruchu nalezy
dostosowywac do rozmiaru i miejsca ich wykonania oraz rodzaju robdt, tak aby odcinek jezdni wylaczonej z
ruchu byl jak najkroétszy, a jej zwezenie jak najmniejsze.

Do wygrodzenia wzdtuz jezdni oprocz zapor drogowych moga by¢ uzywane

w zalezno$ci od rodzaju robdt, rowniez tasmy ostrzegawcze i pachotki drogowe. Niezaleznie od zapor
drogowych umieszczonych w poprzek jezdni nalezy stosowac od strony najazdu na zwezony przez roboty
fragment jezdni tablice kierujace U-53.0znakowanie robot prowadzonych przy wylaczeniu czgsci powierzchni
jezdni z ruchu powinno przede wszystkim ostrzegaé kierujacych pojazdami o robotach i zwigzanych z nimi
utrudnieniami w ruchu.

5.3 Roboty zwigzane z usunie¢ciem drzew

Roboty zwigzane z usuni¢ciem drzew obejmuja wycigcie drzew, wywiezienie pni, karpiny, galezi poza plac
robot, zasypanie dotow .

Miejsce wywozu kazdorazowo zostanie wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Odlegto$¢ miedzy stanowiskiem prac przy $cinaniu drzew nie moze by¢ mniejsza niz dwie dtugosci Scinanych
drzew. Jezeli drzewo padajace zawisnie na innym, nie wolno go opuszczac ani przez Scinanie sgsiedniego



drzewa, ani przez obalanie innych drzew. Opuszczanie drzewa zawislego jest czynnoscia niebezpieczng i musi
odbywac¢ si¢ w obecnosci osoby nadzorujace;.

Czynno$¢ ta nalezy wykonywac badz przez odciaganie drzewa w tyl linami badz przez obracanie za pomoca
obracakow. Przy obcinaniu gatezi obalonych drzew /okrzesywanie/ nalezy posuwac¢ si¢ od odziomka ku
wierzchotkowi znajdujac si¢ po stronie przeciwleglej niz galezie okrzesywane.

Po wykonaniu obcigciu gatezi nalezy przystapi¢ do dzielenia pnia drzewa, na kilka czgsci. Pocigte pnie drzewa
winne by¢ obmierzone i pomiar winien by¢ przedtozony Inzynierowi Wywodz pocigtych pni drzew nastapi na
plac sktadowy /miejsce i odleglo$¢ zostang okreslone w materiatach przetargowych.

5.4 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Wykonywanie wycinki drzew zwigzane jest z duzym potencjalnym zagrozeniem zdrowia, a
nawet zycia pracownikow. Zagrozenie to wynika z pracy na wysoko$ci stosowania tam
mechanicznych pit spalinowych. Podstawowe przepisy z tego zakresu zawarte sg w
rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Terenowej i Ochrony Srodowiska z dn.6 X. 1973r.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2 Zasady kontroli
Sprawdzenie jako$¢ wykonanych robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych prac, pocigcia
pnia drzew, usuniecia konarow, galezi , wykarczowania pni i zasypanie dotow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru robdt jest /szt/

Obmiar powinien by¢ dokonany na miejscu wycinki , w obecno$ci Inzyniera. Obmiar wymaga akceptacji
Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 - ,,Wymagania ogdlne”.

8.2 Odbioér wycietych drzew

Odbioru robot zwigzanych z usunigciem drzew dokonuje Inzynier, po zgloszeniu robdot do odbioru przez
Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie
ustalonym przez. Inspektora Nadzoru.

9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace platnosci

Ogolne zasady dotyczace ustalenia ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2 Cena jednostki obmiaru

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie Jednostek obmiaru wg. p.7 zgodnie z obmiarem po odbiorze robét.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

. wyciecie drzewa, pocigcie pnia, obcigcie konaréw i gatezi

- wykarczowanie pni

. wywiezienie pni, karpiny i gat¢zi poza teren budowy- oznakowanie miejsca robot
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