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1 Czesé¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Rozbudowa i przebudowa szkoty podstaowej w Kobylance, budowa parkingu dla samochodéw
osobowych oraz budowa drogi dojazdowe;j

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robdt znajdujacych sie w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych zewnetrznych i wewnetrznych
Zakres prac obejmuje m. in.:

e usunigcie kolizji

e o$wietlenie zewnetrzne

e rozdzielnice elektryczne TNS

e wewngtrzne linie zasilajace

e wewngtrzng instalacje oSwietlenia

e instalacja gniazd

e polaczenia wyrdbwnawcze i instalacja odgromowa
e sie¢ komputerowa

e instalacja SSWiN

e instalacja SAP

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji elektrycznych
obejmuje:
e Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich
przechowywania, transportu i sktadowania,
Wymagania dotyczace sprzgtu i maszyn,
Wymagania dotyczace srodkow transportu,
Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych,
Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizj¢ lokalng oraz :

e Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okreslone w umowie i zbadac ich
dostepnosé;

e Zapoznac si¢ z ogoélnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdlno$ci z potozeniem i
wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogl powolywac si¢ na niedostateczng znajomosé

miejsca realizacji rob6t lub zty dostep do pomieszczen w celu zadania dodatkowych optat.

Na caty czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robdt. Kierownik

Robdt bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpiséw

w dzienniku budowy.

Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za:

- bezpieczenstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp6zniej w dniu przystagpienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne Kierownika

Robot wraz z kopig uprawnien.

1.3.2 Zabezpieczanie interesow osob trzecich
Wykonawca musi zadbaé, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia intereséw
0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych przepisow oraz
powinien zapewni¢ ochrone wtasnos$ci publicznej i prywatne



1.3.3 Ochrona srodowiska
Wykonawca musi podejmowac wszystkie niezbgdne dziatania, aby stosowac si¢ do przepisow
1 normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania robdot budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unika¢ szkodliwych dziatan,
szczegOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla §rodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowa¢ do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz
wszelkich polecen Kierownika Budowy zwiagzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych technicznych odpowiadajacych zakresowi
zlecenia oraz aktow prawnych obowigzujacych w okresie trwania umowy, w tym w
szczegblnosciPolskich Norm. W szczegdlnosci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace
personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i1 nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwiazane z organizacja zaplecza dla wiasnych potrzeb oraz
zapewnia na wilasny koszt wszelkie $rodki majace na celu prawidtowe i pelne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robot.

1. 3.6 Warunki dotyczqce organizacji ruchu
Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzgtu i narzedzi
musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z
obowigzujacych w Polsce przepisoOw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi $§rodkami
transportu powinny gwarantowaé przewoz bez uszkodzen i1 z zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem
zamdwienia
CPV 45315100-9 Instalacje roboty elektryczne
CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
CPV 45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktore znalazty si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo rownowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji.
Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepiséw, norm i
instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwosci wyrobéw budowlanych
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

e dokonat oceny zgodnos$ci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug
okreslonego systemu oceny zgodnosci,

e posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producenta i
potwierdzajacy zgodnos¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innych
wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

e oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore nie spelniaja wymogow
technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materiaty, ktore byly przechowywane



niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienity si¢ ich wtasno$ci) b¢dg uznawane za materiaty nie
odpowiadajace wymaganiom.

3 Wymagania szczegoétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzet i narzgdzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych tg specyfikacja musza
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przegladom zgodnie z
zaleceniami producenta. Muszg spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno
stosowa¢ sprzetu, ktory nie spelnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywaé go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow
transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatéw.

4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzegtu i narzedzi
muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetniaé wymagania wynikajace z
obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi §rodkami
transportu powinny gwarantowa¢ przew6z bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robé6t zewnetrznych
5.1 Roboty ziemne

Trasa kabli oraz mikrokanalizacji powinna by¢ wytyczana przez uprawnione stuzby geodezyjne i
powinna by¢ zgodna z podang w dokumentacji projektowe;.

Rowy nalezy wykonywac¢ przy pomocy sprzetu mechanicznego lub recznie w zaleznosci od
warunkow terenowych na glebokos¢ okoto 0.7m. W przypadkach uwarunkowanych trudnos$ciami
technicznymi dopuszcza si¢ zmniejszenie glebokosci do 0.4m Sciany wykopéw powinny byé
pochyle. Przed utozeniem kabla dno wykopu powinno by¢ wyréwnane i uksztattowane. Kable
uktada¢ na 10 cm podsypce z piasku. Utozone kable nalezy przysypac piaskiem o grubosci 10 cm,
a nastgpnie na catej szerokosci wykopu uktada¢ foli¢ kablowg z PCW koloru niebieskiego o
grubosci nie mniejszej niz 0.5mm. Wykop zasypaé warstwa piasku lub przesianego gruntu
grubosci okoto 20 cm. Nastepnie nalezy zasypywaé wykop gruntem rodzimym bez zanieczyszczen
(np. kamieni, korzeni) warstwami co 30 cm 1 ubija¢ ubijakami mechanicznymi. Wskaznik
zageszczenia gruntu powinien wynosic 0.85.

5.2 Rury ostonowe

Na trasie pod drogami i pod utwardzong nawierzchnig dla ochrony kabli nalezy wykorzystywac,
rury gruboscienne przepustowe 110

Rury uktada¢ we wczesniej przygotowanych wykopach na przepustach z zapasem minimum 50%.
Jako ochrone kabli wprowadzanych do stupow zastosowac gietkie, dwuscienne rury karbowane dn
50 o zewngtrznej $rednicy S0mm i grubosci $cianki 4mm.

5.3 Stupy oSwietleniowe

Projektuje si¢ shupy rurowe stalowe cynkowane h=6m z wysiegnikiem tukowym dla II strefy
wiatrowej, anodowane. Stup powinien by¢ wyposazony w komplet cynkowanych elementéw
ztacznych ( nakretki, podktadki, ostony nakretek, klucz imbusowy itp. Stup z certyfikatem
bezpieczenstwa biernego.

Stupy wkopywane w ziemi¢

Stupy musza by¢ przystosowane do podiaczenia i prowadzenia wewnatrz przewodow
o$wietleniowych Na kazdym stupie powinna znajdowa¢ si¢ tabliczka znamionowa z trwatym
oznaczeniem typu i roku produkcji. Na wysokosci ok. 60cm nad ziemig powinna si¢ znajdowac
wneka kablowa.

5.4 Oprawy oSwietleniowe



Oprawy o$wietleniowe o$wietlenia ulicznego, wykonane jako ci$nieniowy odlew aluminiowy ze
zrodlem swiatta LED 114lm/W, [P66. Oprawa otwierana bez uzycia narzedzi przystosowana do
montazu na shupie lub wysiggniku 60mm i regulacja nachylenia.

6 Wymagania dotyczace wykonania rob6t wewnetrznych

6.1 Trasy instalacji elektrycznych

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowe] konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

6.2 Przejscia przez Sciany
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetniac¢ nastepujace wymagania:

e wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

e przejscia te nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych,

e przejScia pomigdzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane
W sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,

e obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do
wysokos$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

e Przejscia instalacyjne przez $ciany i stropy oddzielen przeciwpozarowych nalezy
uszczelni¢ masami ppoz. i do klasy EI przegrod.

6.3 Podejscie do odbiornikow
Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

6.4 tgczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywac w sprzecie i
osprzgcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrgcanych. W przypadku
gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich
podiaczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposob podiaczenia nalezy uzgodnic
z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inzyniera.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
napr¢zenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i
liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przytaczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe
zabezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Dhugos$¢ odizolowanej zyty
przewodu powinna za pewnia¢ prawidtowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych.
W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy
cyny.

Konce przewoddéw miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania)

6.5 Przytgczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikoéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo polgczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozjg itp.

Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zalezno$ci od konstrukcji
odbiornika i warunkow technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach
sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikow oraz przewodami kabelkowymi

i kablami.



6.6 Rozdzielnie

Rozdzielnie wtynkowe, wnekowe, z drzwiami profilowanymi petnymi, metalowymi
wyposazonymi w zamek na kluczyk, IP30.

6.7 Przewody i osprzet

Przewody typu YDY 450/750 uktadane pod tynkiem.

Nalezy stosowac osprzet [P20 w pomieszczeniach ogélnych oraz [P44 w pomieszczeniach o
zwickszonej wilgotnosci.

6.8 Oprawy oSwietleniowe

TYP A Oprawa nastropowa. Wymiary - 1193x150x39mm. Korpus - blacha stalowa, o grubosci
0,6mm, malowany farbg proszkowa standard, UV odporng. Uktad optyczny - OPTICS-3. Przestona
- PMMA o grubosci 5mm o wspotczynniku zatamania wg 1SO489 - 1,492 i catkowitej transmisji
Swiatta wg 1SO13468-1 - 95%.Typ zrédta - LED. Ptytka obwodoéw drukowanych do montazu LED
wykonana z aluminium o wymiarach 560x16x5mm. Moc Zrddta - 14,5W. Strumien swietlny Zrédta
- 2107Im. Zasilanie zrédtfa - 500 mA. Wspdtczynnik oddawania barw [CRI] Ra = 81,83. Temperatura
barwowa - 3989K. Sktadowe widmowe R3=93,2 ,R6=82,2. Wspoditrzedne chromatycznosci
x=0,3849 ,y=0,3917. Trwatos$¢ 61 tys.godzin przy wspdtczynniku L70/B50. llos¢ zrédet - 2. Moc
zrodet w oprawie - 29W. Skutecznos$¢ zrédta - 145,31Im/W. Moc oprawy - 32W. Sprawnosc
oprawy - 92,8%. Skutecznos$¢ swietlna oprawy - 122,21Im/W. IP20. 1K20.

TYP B Oprawa nastropowa. Wymiary - R165x150mm. Korpus - odlew aluminiowy, o grubosci
1,5mm, proszkowgq standard, UV odporng. Uktad optyczny - PLX. Przestona - PMMA o grubosci
3mm o wspotczynniku zatamania wg 1S0489 - 1,492 i catkowitej transmisji $wiatta wg 1ISO13468-1
- 85%.Typ Zrdédta - LED. Ptytka obwoddéw drukowanych do montazu LED wykonana z ceramiki.
Moc zrédta - 25,1W. Strumien swietlny Zrddta - 3505Im. Zasilanie Zzrédta - 700 mA. Wspétczynnik
oddawania barw [CRI] Ra = 80. Temperatura barwowa - 4000K. . Trwatos$¢ 76 tys.godzin przy
wspotczynniku L90/B10. llos¢ zrédet - 1. Moc zrédet w oprawie - 25,1W. Skuteczno$é zrédta -
139,64Im/W. MacAdam (SDMC) = 2. Moc oprawy - 28W. Sprawnos¢ oprawy - 77,6%. Skutecznos¢
$wietlna oprawy - 97,14Im/W. IP20/44. IKO4. Zasilacz elektroniczny. Zakres temperatury pracy
oprawy : 5-30°C

TYP C2 Oprawa nastropowa. Wymiary - 640x640x78mm. Korpus - blacha stalowa, o grubosci
0,5mm, malowany farbg proszkowg standard, UV odporng. Ukfad optyczny - MICRO-LINE.
Przestona - PS o grubosci 3mm o wspotczynniku zatamania wg 1SO489 - 1,591 i catkowitej
transmisji $wiatta wg 1SO013468-1 - 90%.Typ zrddta - LED. Ptytka obwoddéw drukowanych do
montazu LED wykonana z o wymiarach 560x16x6mm. Moc zrédta - 14,8W. Strumien swietlny
zrodta - 2356Im. Zasilanie zrodta - 500 mA. Wspétczynnik oddawania barw [CRI] Ra = 81,83.
Temperatura barwowa - 3989K. Sktadowe widmowe R3=93,2 ,R6=82,2. Wspotrzedne
chromatycznosci x=0,3849 ,y=0,3917. Trwatos$¢ 67 tys.godzin przy wspdtczynniku L70/B50. llosé
zrédet - 3. Moc zrédet w oprawie - 44,4W. Skutecznos$¢ zrddta - 159,19Im/W. Moc oprawy - 47W.
Sprawno$¢ oprawy - 76,58%. Skutecznos¢ swietlna oprawy - 115,16Im/W. IP20. IK04.

TYP D Oprawa do montazu nastropowego na suficie. Wymiary - 1412x63x74mm. Korpus - profil
aluminiowy, o grubosci 1,5mm, aluminium anodyzowane, kolor biaty. Uktad optyczny - MICRO-
PRM. Przestona - PMMA o grubosci 2mm o wspotczynniku zatamania wg 1SO489 - 1,491 i
catkowitej transmisji $wiatta wg 1S013468-1 - 98%.Typ zrédta - LED. Ptytka obwodéw
drukowanych do montazu LED wykonana z aluminium o wymiarach 280x16x5mm. Moc Zrddta -
4,2W. Strumien swietlny zrédta - 677Im. Zasilanie zrédta - 125 mA. Wspodtczynnik oddawania barw
[CRI] Ra = 81,48. Temperatura barwowa - 4046K. Sktadowe widmowe R3=91,5 ,R6=81,9.
Wspdtrzedne chromatycznosci x=0,3786 ,y=0,3763. Trwatos¢ 61 tys.godzin przy wspdtczynniku
L70/B50. llos¢ zrodet - 5. Moc zrédet w oprawie - 21W. Skutecznos¢ zrédta - 161,19Im/W. Moc
oprawy - 23W. Sprawnos¢ oprawy - 78,06%. Skutecznosé swietlna oprawy - 114,88Im/W. IP44.
IKO4.



TYP L Oprawa przystosowana do montazu na zwieszakach lub bezposrednio na
konstrukcji sufitu statego. Wersja zwieszana wyposazona w system zawieszen o dtugosci
1500mm, z systemem ptynnej regulacji wysokos$ci zwieszenia. Oprawy przystosowane sg
do taczenia za pomocg specjalnie opracowanych tgcznikdéw, ktére zapewniajg duzg
swobode w rozmieszczaniu elementdédw systemu, a tym samym duzg funkcjonalnos¢.
Zrédtem $wiatta w oprawie sg $wietldwki liniowe energooszczedne przeznaczone do
pracy w temp. otoczenia 35°C, o zwiekszonej skutecznosci swietlnej do 104 Im/W.
Raster mleczny paraboliczne odbtysniki i parabolicznie uksztattowane ptytki poprzeczne,
oraz wyklejki pod swietléwkami zapewniajg optymalny rozsyt strumienia sSwietlnego dla
Swietlowek liniowych . Uktad optyczny spetniajagcy wymagania dotyczace ograniczenia
ol$nienia L<200cd/m dla g<65. Dzieki zastosowanym rozwigzaniom uktadu optycznego,
oprawa posiada sprawnosé 58,71%, oraz charakteryzuje sie wysoka skutecznoscia
Swietlng 56,75 Im/W. Oprawy wyposazone w elektroniczne uktady zaptonowe wysokiej
czestotliwosci o nastepujacych wtasnosciach: napiecie zasilania 220V-
240V,czestotliwos¢ sieciowa 0, 50-60Hz, lub 50-60Hz,mozliwosé stosowania w
oswietleniu awaryjnym, zapton sSwietléwki po optymalnym podgrzaniu elektrod, zapton
bez migotania swiatta, jednakowy strumien swietlny zarowno przy napieciu statym jak i
zmiennym, automatyczne ponowne witgczanie swietldwki po jej wymianie, wspdtczynnik
efektywnosci energetycznej CELMA EEI=A2 lub lepszy, automatyczny mechanizm
wytgczenia uszkodzonej lub zuzytej swietldwki - (End-Of-Life Test2), mozliwa praca w
systemach o duzej czestotliwosci wtgczen/wytaczen np. z czujnikami ruchu,
wspotczynnik mocy A>0,95,trwatosé (do 10% uszkodzonych statecznikéw) 50 000 godzin.
Oprawa oprzewodowana zgodnie z normami (DIN VDE 0281-7:2001,PN-HD 21.7 S2 :
2004) i dyrektywami (UE 2006/95/EC - LVD,UE 2002/95/EC - RoHS), przewody posiadajg
certyfikat bezpieczedstwa VDE. Korpus oprawy wykonany z anodyzowanego profilu
aluminiowego. Aluminium ze stopu wg EN AW 6060 T6 6063 T6 o wtasnosciach
mechanicznych PN-EN 755-2 i sktadzie chemicznym zgodnym z PN-EN 573-3. Oprawa o
ochronie przed wnikaniem ciat statych, pytu i wilgoci — IP20.

AW 1

¢ Obudowa z biatego lub opcjonalnie szarego poliweglanu
¢ Klasa izolacji Il

e Stopien ochrony IP41

¢ Dioda power LED 1W

¢ Temperatura otoczenia 0°C do +40°C

e Czas pracy w trybie awaryjnym 1,2 lub 3 godziny
¢ Montaz: natynkowo na suficie

e Wymiary: kwadratowa 120x120x40 [mm]

¢ Oprawa z soczewka korytarzowg, szeroka

¢ Strumien Swietlny oprawy: 140 Im (tryb SE)

AW 2

¢ Obudowa z biatego lub opcjonalnie szarego poliweglanu
¢ Klasa izolacji Il

¢ Stopien ochrony IP41

¢ Dioda power LED 1W

* Temperatura otoczenia 0°C do +40°C

e Czas pracy w trybie awaryjnym 1,2 lub 3 godziny
¢ Montaz: natynkowo na suficie

e Wymiary: kwadratowa 120x120x40 [mm]

e Oprawa z soczewka symetryczng, waska

e Strumien swietlny oprawy: 140 Im (tryb SE)



AW 4

¢ Obudowa z szarego poliweglanu

¢ Klasa izolacji Il

¢ Stopien ochrony IP44

e Pasek LED 1 W

* Temperatura otoczenia 0°C do +40°C

e Czas pracy w trybie awaryjnym 1,2 lub 3 godziny
¢ Montaz: bezposrednio na Scianie

e Wymiary: 337x189 [mm)]

* Rozpoznawalno$¢ znaku 30m

EW1i EW2

¢ Obudowa z szarego poliweglanu

¢ Klasa izolacji Il

¢ Stopien ochrony P44

e Pasek LED 1 W

e Temperatura otoczenia 0°C do +40°C

e Czas pracy w trybie awaryjnym 1,2 lub 3 godziny
¢ Montaz: natynkowo (sufit)

e Wymiary: 337 [mm]

* Rozpoznawalnos¢ znaku 30m

6.9  Osprzet instalacji uziemiajgcej

Stal cynkowana ogniowo, potaczenia skrgcane , miejsca cig¢ zabezpieczy¢ antykorozyjnie

6.10 SIEC KOMPUTEROWA

Przewody sieci strukturalnej i gniazda instalacji komputerowej kat 5a ekranowana, punkty sieci
komputerowej wyposazone w gniazda 2xRJ45, 2x230V.
Wymagania techniczne

. Srednica zakariczanej zyty: od AWG 27 do AWG 22

. Srednica zakariczanego kabla: do 8,2 mm

. Wtyk RJ45 wg IEC 60603-7

. Temperatura pracy: -20 °C / +70 °C

Przy uktadaniu kabli, zaréwno miedzianych, jak i Swiattowodowych nalezy stosowac sie do
odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.).

W szczegdlnosci nalezy wystrzegac sie nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach
utozonych na podtodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych.

Do terminowania koncéwek kabli w osprzecie przytagczeniowym nalezy stosowac odpowiednie
narzedzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla.

Nalezy przestrzegac zapisdw instrukcji montazu osprzetu potaczeniowego w odniesieniu do
zdejmowania koszulki zewnetrznej kabla, rozplotu elementéw ekranujgcych oraz rozkrecania
poszczegdlnych par. Dziatania te majg bezposredni wptyw na wydajnosc¢ toru transmisyjnego.

Uziemienia i potgczenia mas stosowane sg w ekranowanych systemach okablowania
strukturalnego. Ich podstawowym celem jest zapewnienie bezpieczenstwa, czyli ograniczenie
dotyku i zapewnienie $ciezki powrotnej w przypadku uszkodzenia uziemienia, a takze
zapewnienie EMC: zerowego potencjatu odniesienia i wyrdwnania napieé, efektu ekranowania.



W przypadku instalacji systeméw ekranowanych nalezy zastosowac sie do nastepujgcych
wskazéwek:
o wszystkie elementy systemu muszg byé ekranowane,
o podtaczenie ekrandw kabli w panelach i gniazdach musi gwarantowac ciggtosc i skutecznosé
ekranu,
o ekran musi by¢ ciggty na catym kanale transmisyjnym,
o nalezy zwrécic¢ szczegdlng uwage na montaz elementdéw potgczeniowych. Kontakt ekranu
powinien wystepowac na catym obwodzie zgodnie z zasadg klatki Faradaya,
o wszystkie ekrany kabli powinny by¢ zamontowane indywidualnie w szafach
dystrybucyjnych, a te z kolei uziemione do dedykowanej szyny uziemiajacej,
o kazda szafa dystrybucyjna powinna by¢ indywidualnie podtgczona do szyny uziemiajacej,
o potaczenie do ziemi powinno by¢ wykonane w sposdb trwaty i gwarantujgcy ciggtosc,
o zaleca sie, aby szyna uziemien do ktoérej podtaczone sg szafy dystrybucyjne miata ten sam
punkt uziemienia co sie¢ elektryczna budynku,
o wszystkie punkty uziemien réznych systeméw instalowanych w budynku powinny zosta¢
potgczone razem w celu zredukowania réznic potencjatéw.

Podczas montazu okablowania powinny by¢ spetnione nastepujace warunki:

» powinna byé zachowana ciggtosé ekranu kabla od nadajnika do odbiornika. W kazdym
przypadku ekran kabla powinien by¢ dotgczony na dwdch koncach do zaciskéw;

» ekran kabla powinien mie¢ niskg impedancje przejscia zgodnie z normg

PN-EN 50173-1:2011;

5 ekranowanie powinno by¢ kontynuowane za pomocg odpowiednich potgczen miedzy
sgsiednimi ekranami;

» halezy unika¢ (nawet matych) nieciggtosci w ekranowaniu: np. otworéw w ekranie, splecen,
petli; nieciggtosé wymiardow rzedu od 1% do 5% dtugosci fali moze zmniejszyé catkowita
efektywno$¢ ekranowania.

6.11 SAP

Minimalne wymagania dla urzadzen

Centrala SAP

Uzyty sprzgt i materiaty powinny by¢ komponentami standardowymi dostepnymi w

stalej ofercie danego producenta.

Wszystkie systemy powinny by¢ przetestowane i wdrozone w istniejgcych

instalacjach.

Gwarancja producenta nie powinna by¢ krotsza niz 24 miesigce od daty dostawy.

Producent urzadzenia lub jego reprezentant powinien udostepniac lini¢ telefoniczng dla wsparcia
technicznego, dostepna przez wszystkie dni robocze w godzinach pracy tych firm.

Centrala powinna posiada¢ certyfikat wydany przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony
Przeciwpozarowej (CNBOP),

Centrala powinna posiada¢ mozliwo$¢ wpustowej i powierzchniowej instalacji,

Centrala powinna posiada¢ mozliwos¢ podtaczenia do 4 petli dozorowych,

Centrala powinna mie¢ mozliwo$¢ podlaczenia za pomocg swiattowodow lub standardowych kabli
przeciwpozarowych,

Centrala powinna posiada¢ duzy, czytelny ekran,

Centrala sygnalizacji pozaru powinna posiada¢ mozliwos¢ wymiany poszczegdlnych modutow
funkcjonalnych centrali bez konieczno$ci wylgczania catego systemu oraz ponownego
programowania centrali po wymianie modutow.

Centrala powinna umozliwi¢ dotaczanie elementow zewnetrznych do moduldéw funkcyjnych za
pomocg kompaktowych zaciskow srubowych/ztacz,

Centrala powinna posiada¢ mozliwos$¢ podiaczenia modutow takich jak:

- modut kontrolera akumulatorow (umozliwia kontrole akumulatoréw i zasilaczy),

- modut wskaznikow,

- modul interfejsu strazy pozarnej (zgodnie z normg DIN 14675),

- modul przekaznikow (do zastosowan niskonapigciowych),

- modut wejscia / wyjscia (cyfrowy modut wejscia/wyjscia z otwartym kolektorem),



podstawowymi).

Czujka dymu

Uzyty sprzet i materiaty powinny by¢ komponentami standardowymi dostepnymi w statej ofercie
danego producenta.

Wszystkie systemy powinny by¢ przetestowane i wdrozone w istniejacych instalacjach.
Gwarancja producenta nie powinna by¢ krotsza niz 24 miesiace od daty dostawy.

Producent urzadzenia lub jego reprezentant powinien udostepniac linie telefoniczng dla wsparcia
technicznego, dostgpna przez wszystkie dni robocze w godzinach pracy tych firm.

Czujka powinna wykrywac pozar w zakresie TF1-TF5,

W czujce powinien znajdywac si¢ podwojny detektor optyczny (dioda czerwona i dioda niebieska
w celu poprawy odpornosci na fatszywe alarmy (para wodna, dym papierosowy).

Czujka powinna posiada¢ mozliwo$¢ indywidualnej konfiguracji detektorow czujki w trybie
dziennym i trybie nocnym automatycznie przetaczana po zmianie trybu pracy centrali (rézne
czutosci czujki dla trybu dziennego i trybu nocnego),

Automatyczne wyzwolenie alarmu powinno nastepowac wylagcznie wtedy, gdy kombinacja
sygnatow odpowiada zaprogramowanej w danym uktadzie zastosowan. Pozwala to zachowaé
wysoka skutecznos$¢ detekceji pozaru przy jednoczesnym zachowaniu odpornosci na fatszywe
alarmy.

Detektor termiczny (czujka termiczna) petni termistor, z ktorego w regularnych odstepach czasu
dokonywany jest pomiar napigcia zaleznego od temperatury poprzez konwerter analogowo-
cyfrowy. Zaleznie od klasy czujki, detektor termiczny powoduje wyzwolenie alarmu w przypadku
przekroczenia temperatury 54°C oraz 69°C.

6.12 SSWiN

Firma instalatorska ma obowigzek posiadania koncesji na prowadzenie dziatalnosci gospodarczej
w zakresie technicznej ustugi ochrony osdb i mienia, a ponadto autoryzacje producenta
zastosowanych urzadzen.
Centrale spetni¢ ma wymagania normy EN50131 GRADE 2 oraz klasyfikacj¢ klasy C wg
certyfikatu Techom.
Wszystkie wejécia zaprogramowac jako 2EOL.
Pamie¢ centrali alarmowej moze zapisa¢ >2000 zdarzen alarmowych, nazwy utatwiajace obstuge
systemu, oraz >8 haset dostgpu do systemu alarmowego.
Wymagania dla czujki
- precyzyjne zwierciadto sekcyjne

zaawansowane cyfrowe przetwarzanie sygnatu

kompensacja temperatury

ptynna regulacja czutosci

zdalne zalaczanie diody LED

pamig¢ alarmu

wbudowane rezystory parametryczne

7 Pomiary i kontrole

— ciaglosci potaczen obwodow,

— rezystancji uziomu,

— rezystancji izolacji,

— skuteczno$ci dziatania Srodkdéw ochrony przeciwporazeniowe;j.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stosowa¢ wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed
przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru
inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

8 Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ Inwestorowi
nastgpujace dokumenty:
. Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,



. Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora
oraz z zespotem projektowym,

. Dziennik budowy i ksigzk¢ obmiarow,
. Protokoty odbiorow czesciowych,
. Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,
. Protokoty sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentow mogg ulec zmianom i
poszerzeniom.

Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora.
Obowigzkowo w sktad komisji wchodzg:

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
. Kierownik budowy (glowny wykonawca robot),

. Kierownik robot elektrycznych,

. Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt, jakosci materiatow i elementéw i musi
zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwos¢ pobierania probek i badania materiatow

i robot. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robdt Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco kontrolowat jakos¢ robot. Kontrole
beda dotyczyly zgodno$ci z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i odbioru
robot oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalacje elektryczne zostang przekazane do odbioru
powinny by¢ poddane badaniom i probg okreslonym w normach. Proby i pomiary wykonywane
w czasie budowy powinny obejmowac¢ pomiar rezystancji izolacji, biegunowosci i ciaglosci
polaczen. Wykonawca musi zapewni¢ niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. Na
poszczegodlnych etapach robot Wykonawca musi przeprowadzi¢ niezbedne proby i pomiary dla
kolejnych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykonanie tych czynno$ci powinno by¢
odnotowane w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, ale przed podaniem napigcia
Wykonawca musi dokona¢ ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnos$ci
instalacji z projektem, wlasciwego doboru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen.
Czynnosci te powinny zosta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

10 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robot trzeba wykonywaé w obecno$ci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zaré6wno na etapie wykonywania, jak i po
zakonczeniu wykonywania elementu robdt stanowigcego odrebng cato$¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

11 Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi nastepujace
dokumenty:
e Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespotem
projektowym,
e Protokoty odbioréw czgsciowych,
o Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,



e Protokoty sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentow moga ulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowigzkowo w
sktad komisji wchodza:

e Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtowny wykonawca robot),

e Kierownik robot elektrycznych,

e Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

12 Rozliczenie robét
Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaré6w pomontazowych.

13 Dokumenty odniesienia

e Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujagcym przepisami prawa i
Polskimi Normami, a w szczeg6lnosci:

o Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89, RKR poz. 414 z
pozniejszymi zmianami),

e Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.
U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Innymi przepisami i uwarunkowaniami:

Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych,

Przepisami Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych,
Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot elektrycznych,
Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przeciwpozarowej
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